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1. Alkalmazasi példa

— A motor fordulatszamat egy kiilsé anal6g jelre kététt potenciométerrel, vagy egy kilsé DC 0..10V
vezérldjellel kell valtoztatni, a 0..50 Hz tartomanyon beldl

— KI/BE kapcsolas digitalis bemeneten

— Hibajelzés az 1. relékimeneten

— Uzemjelzés a 2. relékimeneten

e A példaban leirt beallitdsoknak és a mikédésnek alapfeltétele, hogy az dsszes tdbbi paraméter értéke
az alaphelyzetnek megfeleld legyen, valamint a hajtott motor paramétereit pontosan beallitsuk!

L1
L2
L3
N
PE
=) L1 L2 L3
N JAY +
AlNT+ 3 ] (] —|pco...t0v
AIN1- 2 ) W)
DIN1 5 | BE
SED2 DC 18..32V 9
20
21 1. relékimenet: Hiba esetén 21-22 bont és 20-22 zarodik
22
22 2. relékimenet: ha a frekvenciavalté mikddik, 23-25 bont és 24-25
25 zarédik
@ U v ow oV 28
/"
M
3~
DIP kapcsolé beallitasok
1 = analég bemenet 1.
ON OFF =DC0...10V
ON =0...20 mA
OFF | B |8 2 = anal6ég bemenet 2.
1 2 OFF =DC0...10V
ON =0...20 mA
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Paraméter valtozasok:

Gyors lizembe helyezés

Paraméter | Erték Magyarazat A megvaloésitott funkcio

P0010 1 Gyors Uzembe helyezés indul | Gyors Gzembe helyezés

P0304 \ Motor névleges feszllltsége A motor adattabla adatai szerint

P0305 A Motor névleges drama A motor adattabla adatai szerint

P0307 kW Motor névleges teljesitménye A motor adattabla adatai szerint

P0310 Hz Motor névleges frekvenciaja A motor adattabla adatai szerint

P0311 pm Motor névleges fordulatszama | A motor adattabla adatai szerint

P1080 > 10.00 | Motor minimalis frekvencia

P1082 Hz Motor maximalis frekvencia

P1120 20s Felfutasi idé

P1121 30s Lefutasi idd

P3900 1 Gyors lGzembe helyezés vége | A motor paramétereinek kiszamitasa, és a ,,Gyors
lzembe helyezés” vége

Nyomja me ombot, majd az gombot, hogy a kijelzés r0000-ra valtson

Nyomja me

g aﬁ g
g a|PF gombot a kijelz6 alapallapotba hozasahoz

A bemeneti DC 0...10 V jel skalazasa: ebben a példaban DC 0...10 V = 10...50 Hz

Paraméter | Erték Magyarazat A megvalésitott funkcio

P0003 2 Kezel6i szint Magas szintli hozzaférés
P0757(0) |0 x1 értéke

P0758(0) |20 % y1 értéke Minimalis frekvencia 0 V — nal
P0759(0) |10 X2 értéke

P0760(0) | 100 % |y2 értéke Maximalis frekvencia 10 V — nal

Tovabbi paraméterek

Automatikus ujraindulas fesziiltségkimaradas utan

Paraméter | Erték Magyarazat A megvaldsitott funkcio

P1210 2 Automatikus Ujraindulas Ujraindulas fesziiltségkimaradas / hiba esetén

Paraméter | Erték | Magyarazat A megvalésitott funkcio

P0003 3 Kezel6i szint Magas szintli hozzaférés

P1820 0/1 Kimeneti fazissorrend 0 vagy 1
megforditasa

P0601 0/1/2 Motor belsd hévédelem 0 - nincs, 1 - PTG, 2 - KTY84

P1240 3 Belsd DC-kori feszlltség A belsé DC-kor tulfeszlltségének ill. fesziltség
figyelésének beallitasa letbrésenek figyelése

...és ha minden ko6tél szakad, nem marad mas, mint a...

Gyari értékek visszaallitasa

Paraméter | Erték Magyarazat A megvaldsitott funkcio
P0010 30 Ujrainditas gyari értékekkel A frekvenciavalté minden beallitasa a gyari
P0970 1 A parancs végrehajtasa alapértékekre all vissza
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2. Alkalmazasi példa

— A motor 3 fix fordulatszdmon mikdédtethetd
— A vezérlés digitalis bemeneteken keresztiil lehetséges
— Hibajelzés az 1. relékimeneten
— Uzemijelzés a 2. relékimeneten

e A példaban leirt beallitasoknak és a mikddésnek alapfeltétele, hogy az dsszes tdbbi paraméter értéke
az alaphelyzetnek megfeleld legyen, valamint a hajtott motor paramétereit pontosan beallitsuk!

il

<>L1L2 L3

SED2
DC 18...

@UVW

DIN1

DIN2

DIN3

32V

oV

DIP kapcsol6 beallitasok

ON
OFF |1

¥ Ha tébb digitalis bemenet is aktiv egyidében, akkor az alapjelek
Osszeadddnak!
A frekvenciavalté bekapcsol, ha egy vagy tébb bemenet BE
parancsot kap.

1. Fix frekvencia *

2. Fix frekvencia *

3. Fix frekvencia *

1. relékimenet: Hiba esetén 21-22 bont és 20-22 zarédik

2. relékimenet: ha a frekvenciavalté miikddik, 23-25 bont és 24-25
zarédik

1 = Analég bemenet 1.
OFF =DCO0...10V
ON =0..20 mA

2 = Anal6g bemenet 2.
OFF =DCO0...10V
ON =0..20mA
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Paraméter valtozasok:

El6szor hajtsa végre a ,,Gyors lizembe helyezés” Iépéseit az 1. példanal leirtak szerint!

Paraméter | Erték Magyarazat A megvaldsitott funkcio
P0003 3 Kezel6i szint Magas szint(i hozzaférés
P0701(0) |16 A frekvenciavalt6 az 1. fix fordulatszamon indul
P0702(0) |16 A frekvenciavalté a 2. fix fordulatszamon indul
P0703(0) |16 A frekvenciavalté a 3. fix fordulatszamon indul
P1000 3 Frekvencia alapjel tipusa (2 = analdg, 3 = digitalis)
P1001 15 Hz 1. fix frekvencia alapjel (Hz)
P1002 20 Hz 2. fix frekvencia alapjel (Hz)
P1003 25 Hz 3. fix frekvencia alapjel (Hz)
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3. Alkalmazasi példa

— Hémérséklet szabalyozas : hiités

— A hitési igény ndvekedésével a ventilator fordulatszama né

— KI/BE kapcsolas az 1. digitélis bemeneten
(pl. termosztat, hdmérséklet emelkedésekor zarddd kontaktus)

— Kils6 riasztas a 2. digitalis bemeneten (pl. tlizriasztas, PTO, stb.);
riasztas esetén a ventilator megall

— Hibajelzés az 1. relékimeneten

— Uzemijelzés a 2. relékimeneten

n [Hz]

v

22°C

L1

L3

PE

111

()L1L2L3

DC 18...
SED2

DIN1
DIN2
32V

AIN2

oV

5

6f——————¢

9

KI/BE kapcsol6 (termosztat)

Kiils6 riasztas (hiba esetén bont)

11

Hoémérséklet érzékeld LG-Ni 1000

q
g
N
M
AN

DIP kapcsol6 beallitasok

ON
OFf 0|1

1. relékimenet: Hiba esetén 21-22 bont és 20-22 zarédik

2. relékimenet: ha a frekvenciavalté mikodik, 23-25 bont és 24-25
zarodik

1 = analég bemenet 1.
OFF =DCO0...10V
ON =0..20 mA

2 = analog bemenet 2.
OFF =DCO0...10V
ON =0..20 mA
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Paraméter valtozasok:

El6szor hajtsa végre a ,,Gyors lizembe helyezés” Iépéseit az 1. példanal leirtak szerint!

Paraméter | Erték Magyarazat A megvaldsitott funkcio
P0003 3 Kezel6i szint Magas szint( hozzaférés
P0O701(0) (16 Az 1. digitalis bemenet funkciéja Fix alapjel + BE (termosztat)
,2Auto” lzemmaddban
P0702(0) (29 A 2. digitélis bemenet funkcioja Klilsé riasztas
“Auto” lzemmddban
P0702(1) |29 A 2. digitalis bemenet funkcioja Klils6 riasztas
“Hand” Gzemmaddban
P2201 22 °C | Terem hémérsékleti alapjel Allitsa be a kivant alapjelet
P2253(0) |2224 PID alapjel forrasa Fix PID alapjel
P0501(1) |29 Hémérséklet érzékeld kivalasztasa [ LG-Ni 1000: -50...150 °C
P2264(0) | 755.1 PID visszacsatolas a 2. analog bemenetre kététt jellel
P2306 0 PID hatasirany kivalasztasa H(tés — indirekt hatasirany
(fGtés / hiités)
P2200(0) |1 PID szabalyoz6 engedélyezés PID szabdlyozas bekapcsolva
P2280 10 PID koérersités
P2285 30 PID integralasi idé
r2262 Pillanatnyi PID alapjel értéke
r2272 Pillanatnyi visszacsatolas értéke
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4. Alkalmazasi példa

— A ventilator motorjanak fordulatszamat a beépitett PID szabalyoz6 hatarozza meg — a feladat allandé
nyomas tartasa

— KI/BE kapcsolas az 1. digitélis bemeneten

— Kls6 riasztas a 2. digitalis bemeneten, riasztas esetén a ventilator megall (pl. tlzriasztas, PTO, stb.);
— Hibajelzés az 1. relékimeneten

— Uzemijelzés a 2. relékimeneten

L1

L3

PE

A példa nyomastavaddja 0..500Pa méréstartomanyd,
0..10V kimeneti jelfesziltséggel.

Pillanatnyi mért érték

@ DCO..10V
L1 L2 L3
N\ JAY .
e 'S - - Nyomés-
i \/ \o/ tavadé
S h
DIN1 5 BE
SED2 B:“g 575 —F Kils6 riasztas (riasztas esetén bont az érintkezd)
DIN4 8
DC 18...32 V 9
20
g; 1. relékimenet: Hiba esetén 21-22 bont és 20-22 zarddik
23
gg 2. relékimenet: ha a frekvenciavalté mikddik, 23-25 bont és 24-25
@ U v w zarédik
oV 28
/"
M
3~

DIP kapcsolé beallitasok

1 = analég bemenet 1.
ON OFF =DC0..10V
OFF |11 ON =0...20 mA
2 = anal6ég bemenet 2.
12 OFF =DCO0..10V
ON =0...20 mA
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Paraméter valtozasok:

El6szor hajtsa végre a ,,Gyors lizembe helyezés” Iépéseit az 1. példanal leirtak szerint!

Paraméter | Erték Magyarazat A megvaldsitott funkcio
P0003 3 Kezel6i szint Magas szint( hozzaférés
P0O701(0) (16 Az 1. digitalis bemenet funkciéja Fix alapjel + BE (termosztat)
,2Auto” lzemmaddban
P0702(0) (29 A 2. digitélis bemenet funkcioja Klilsé riasztas esetén a ventilator megall
LAuto” lzemmdbdban
P0702(1) |29 A 2. digitalis bemenet funkcioja Klils6 riasztas esetén a ventilator megall
,Hand” izemmaddban
P0O756(1) |1 2. analog bemenet tipusa DCO...10V (alapbeallitas)
P0O757(1) |0 2. analég bemenet skalazasa: x1 (alapbedllitas)
P0758(1) |0 2. analog bemenet skalazasa: y1 (alapbeallitas)
P0759(1) |10 2. analog bemenet skalazasa: x2 (alapbeallitas)
P0O760(1) |100 2. analég bemenet skalazasa: y2 (alapbeallitas)
P2201 50 % A nyomasszabalyoz6 alapjele A végkitérés (500 Pa) 50%-a = 250 Pa lesz az
alapjel!
P2253(0) |2224 PID alapjel forrasa Fix PID alapjel
P2306 1 PID hatasirany Direkt (1) — fltés” hatasirany
P2200(0) |1 PID szabalyoz6 engedélyezés PID szabdlyozas bekapcsolva
P2280 0.5 PID korer6sités
P2285 60 PID integralasi idé
r2262 Pillanatnyi PID alapjel értéke
r2272 Pillanatnyi visszacsatolas értéke
r0752(1) A 2. analég bemenet pillanatnyi
mért értéke (0..10V) !!

11/20

Siemens Building Technologies

HVAC Products

Variable Speed Drives SED2

31.10.2008

Hiba! A hivatkozasi forras nem talalhato.




5. Alkalmazasi példa

— A ventilator motor fordulatszamat a beépitett PID szabalyoz6rél vezéreljik a levegé CO2 tartalmanak
figyelésével, CO2/ VOC érzékeld / igényfliggd szelléztetés processzor jelkimenetének felhasznalasaval

— Fix alapjel beallitas (50 % CO, tartalom megfelel 1000 ppm-nek)

— KI/BE kapcsolas az 1. digitélis bemeneten

— Kils6 riasztas a 2. digitalis bemeneten, riasztas esetén a ventilator megall (pl. tlizriasztas, PTO, stb.);

— Vész-szelléztetés a 3. digitalis bemeneten (a fordulatszam = 100 %)

— Hibajelzés az 1. relékimeneten

— Uzemijelzés a 2. relékimeneten

L1 YA példa CO/VOC érzékelsje 0..2000ppm méréstartomanyd,
Lo 0..10V kimeneti jelfesziiltséggel; az érzékel6 bekdtéséhez

L3 nézze meg az N1959 jell kataloguslapot.

N

PE

Pillanatnyi mért érték

DCO0..10V
AL L2 13 ~ ~
AIN2+ 10 )
AIN2- 2 U U AQP63.1
S) 7
DINA1 5 BE
DIN2 6 — Kiilsé riasztas (riasztas esetén bont az érintkezé)
SED2 DIN3 7 Vész-szelléztetés (veszély esetén zarddé érintkezd)
DC 18..32V 9
20
g; 1. relékimenet: Hiba esetén 21-22 bont és 20-22 zarddik
23
24 2. relékimenet: ha a frekvenciavaltdé mikodik, 23-25 bont és 24-25
25 zarédik
@ u v w oV 28
/"
M
3~
DIP kapcsol6 beallitasok
1 = anal6g bemenet 1.
OFF =DC0...10V
ON ON =0...20 mA
OFF (N1 2 = anal6g bemenet 2.
OFF =DC0...10V
12 ON =0..20 mA
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Paraméter valtozasok:

El6szor hajtsa végre a ,,Gyors lizembe helyezés” Iépéseit az 1. példanal leirtak szerint!

Paraméter | Erték Magyarazat A megvalédsitott funkcio
P0003 3 Kezel6i szint Magas szintli hozzaférés
P0701(0) |16 Az 1. digitlis bemenet funkcidja | Fix alapjel + BE
,2Auto” lzemmaddban
P0702(0) (29 A 2. digitélis bemenet funkcioja Kiilsé riasztas esetén a ventilator megall
LAuto” lzemmdbdban
P0702(1) |29 A 2. digitalis bemenet funkcioja Kils6 riasztas esetén a ventilator megall
,Hand” izemmaddban
P0703(0) |15 A 3. digitalis bemenet funkcidja Fix alapjel (nincs BE parancs!)
,2Auto” lzemmaddban
P0756(1) |1 2. analég bemenet tipusa DCO0...10V (alapbeallitas)
P0757(1) |0 2. analog bemenet skalazasa: x1 (alapbeallitas)
P0758(1) |0 2. analég bemenet skalazasa: y1 (alapbeallitas)
P0O759(1) |10 2. analog bemenet skalazasa: x2 (alapbeallitas)
P0760(1) |[100 2. analog bemenet skélazasa: y2 (alapbeallitas)
P2201 50 % CO2 alapjel A végkitérés (2000ppm) 50%-a = 1000ppm lesz az
alapjel!
P2203 -50 % | A 3. digitélis bemenet alapjele Osszeadodik a P2201-gyel, igy az alapjel
0%=0ppm lesz, emiatt a PID végkitérésbe megy
P2253(0) | 2224 PID alapjel forrdsa Fix PID alapjel
P2306 0 PID hatasirany Indirekt (1) — ,h{ités” hatasirany
P2200(0) |1 PID szabdlyozé engedélyezés PID szabdlyozas bekapcsolva
P2280 0.5 PID kérerésités
P2285 60 PID integralasi id6
r2262 Pillanatnyi PID alapjel értéke
r2272 Pillanatnyi visszacsatolas értéke
r0752(1) A 2. anal6g bemenet pillanatnyi
mért értéke (0..10V) !!
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6. Alkalmazasi példa

— A ventilator motor fordulatszamat a beépitett PID szabalyoz6rél vezéreljik

— KI/BE kapcsolas 2db digitalis bemeneten keresztiil (a példaban 2 kiilénb6z6 alapjelre szabalyozunk, a
vezérld készilék RWI165.02, a feladat terhelésfliggé ventilator-vezérlés)

— Kls6 riasztas a 3. digitalis bemeneten, riasztas esetén a ventilator megall (pl. tlzriasztas, PTO, stb.);

— Hibajelzés az 1. relékimeneten

— Uzemijelzés a 2. relékimeneten

L1 A felhasznélt, 24VAC tapfeszlltséget igénylé

tg érzékel6 taplalhaté6 magarol a frekvenciavaltorol
N is, a leirtak szerint (nyomastavado, légmindség-,
PE

Iégsebesség-, paratartalom- stb. érzékeldk)

Pillanatnyi mért érték

DCO0..10V
@ L1 L2 L3 AIN2+ 10 A {f\\ Nyomas-
AIN2- 2 (WY J tavado
S * 7
DNt  5|——" BE — magas fordulat (RW165.02 szabalyozétol)
DIN2 6 —— BE — alacsony fordulat (RW165.02 szabalyoz6tol)
B:“i g — Kuls6 riasztas (riasztaskor bont)
SED2 DG 18..32 V 9 9. pont : a nyomastavadé G pontja
20
g; 1. relékimenet: Hiba esetén 21-22 bont és 20-22 zarédik
23 2. relékimenet: ha a frekvenciavalté mikddik, 23-25 bont és 24-25
24 zarodik
25
@u v ow oV 28 A nyomastavadé GO pontja; 6ssze kell kétni az AIN2- ponttal is!!
/"
M
3~
DIP kapcsolé beallitasok
1 = analég bemenet 1.
ON OFF =DCO0...10V
ON =0...20 mA
OFF [R |1 2 = anal6g bemenet 2.
1 2 OFF =DCO0...10V
ON =0...20 mA
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Paraméter valtozasok:

El6szor hajtsa végre a ,,Gyors lizembe helyezés” Iépéseit az 1. példanal leirtak szerint!

Paraméter | Erték Magyarazat A megvalédsitott funkcio
P0003 3 Kezel6i szint Magas szintli hozzaférés
P0701(0) |16 Az 1. digitlis bemenet funkcidja | Fix alapjel + BE
,2Auto” lzemmaddban
P0702(0) |16 A 2. digitalis bemenet funkcidja Fix alapjel + BE
LAuto” lzemmdbdban
P0703(0) (29 A 3. digitalis bemenet funkcioja Kils6 riasztas esetén a ventilator megall
LAuto” lzemmdbdban
P0O703(1) |29 A 3. digitélis bemenet funkcioja Kiilsé riasztas esetén a ventilator megall
,Hand” izemmébdban
P0756(1) |1 2. analég bemenet tipusa DCO0...10V (alapbeallitas)
P0757(1) |0 2. analog bemenet skalazasa: x1 (alapbeallitas)
P0758(1) |0 2. analég bemenet skalazasa: y1 (alapbeallitas)
P0O759(1) |10 2. analog bemenet skalazasa: x2 (alapbeallitas)
P0760(1) |[100 2. analog bemenet skélazasa: y2 (alapbeallitas)
P2201 80 % Az 1. digitalis bemenet alapjele | A méréeszkdz végkitérésének %-aban értendd!
P2202 20 % A 2. digitalis bemenet alapjele A méréeszkdz végkitérésének %-aban értendd!
P2253(0) | 2224 PID alapjel forrdsa Fix PID alapjel
P2306 1 PID hatasirany Direkt (1) — ftés” hatasirany
P2200(0) |1 PID szabdlyozé engedélyezés PID szabdlyozas bekapcsolva
P2280 10 PID korer6sités
P2285 30 PID integralasi id6
r2262 Pillanatnyi PID alapjel értéke
r2272 Pillanatnyi visszacsatolas értéke
r0752(1) A 2. anal6g bemenet pillanatnyi
mért értéke (0..10V) !!
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7. Tovabbi lehet6ségek

Ekszijszakadas-figyelés kiilon érzékeld nélkiil

Végezze el a ,,Gyors lizembehelyezés™t, moédositsa a paramétereket a szlikséges mikédésnek

megfeleléen, majd hajtsa végre a kdvetkezéket:
Nyomaték [Nm]
&

P2189 i
Felsd nyomatékhatar 3. I
P2180 unterer |
Alsd nyomatékhatar 3. |

P2187 |
Felsd nyomatékhatar 2. |
P2188

Alsd nyomatékhatar 2.
P2185

Felsd nyomatékhatar 1.
P2188

Alsd nyomatékhatar 1.

S1ER001en

Az ékszijszakadas figyelése a pillanatnyi
motornyomaték és a kiszamitott
nyomatékgdrbe dsszehasonlitdsan
alapszik. A frekvencia-nyomaték gérbe
kordl egy tartomanyt hatarozunk meg 9
paraméterrel — ebbdl 3 db a
kiiszdbfrekvencia értékek (P2182 - P2184),
a masik 6 pedig a fenti frekvenciakhoz
tartozo felsé és alsé nyomatékértékek
(P2185 - P2190)

Frekvencia [Hz]

. 1

P2183
" P2184
2. kuszabfrekvencia

P2182

1. kiiszdbfrekvencia

-

3. kiiszdbfrekvencia

El6szor hajtsa végre a ,,Gyors lizembe helyezés” Iépéseit az 1. példanal leirtak szerint!

Paraméter | Erték Magyarazat A megvaldsitott funkcio
P003 3 Kezeldi szint Magas szint( hozzaférés
P2181 6 Ekszijszakadas hiba figyelés Leallas magas/alacsony nyomaték/fordulatszam esetén
P2182 10 1. kiiszébfrekvencia Az ékszijszakadas-figyelés 1. tdrésponti frekvencidja
P2183 30 2. kiszdbfrekvencia Az ékszijszakadas-figyelés 2. tdérésponti frekvencidja
P2184 50 3. kiiszébfrekvencia Az ékszijszakadas-figyelés 3. térésponti frekvenciaja
P2185 +/- 15 % | Fels6 nyomatékérték az 1. Adjon hozza 15 %-ot a 10 Hz-en leolvasott nyomatékhoz
kiisz6bfrekvencianal
P2186 +/- 15 % | Alsé nyomatékérték az 1. Vonjon ki 15 %-ot a 10 Hz-en leolvasott nyomatékbdl
kiisz6bfrekvencianal
P2187 +/- 15 % | Fels6 nyomatékérték a 2. Adjon hozza 15 %-ot a 30 Hz-en leolvasott nyomatékhoz
kiisz6bfrekvencianal
P2188 +/- 15 % | Alsé nyomatékérték a 2. Vonjon ki 15 %-ot a 30 Hz-en leolvasott nyomatékbaol
kiisz6bfrekvencianal
P2189 +/- 15 % | Fels6 nyomatékérték a 3. Adjon hozz& 15 %-ot az 50 Hz-en leolvasott
kiisz&bfrekvencianal nyomatékhoz
P2190 +/- 15 % | Alsé nyomatékérték a 3. Vonjon ki 15 %-ot az 50 Hz-en leolvasott nyomatékbdl
kiisz6bfrekvencianal
P2192 Javasolt | Ekszijszakadas idékésleltetése Meghatarozza a hiba észlelése és a hibajelzés / leéllas
30 sec kozotti id6t. Ezt az atmeneti jelenségek okozta hibak
kizarasara hasznalhatjuk (gép felfutas, zsalunyitasi id6,
klimaajt6 kinyitas stb.)
r0031 Pillanatnyi motornyomaték [Nm] | Megadija a pillanatnyi motornyomatékot; kézi izemben
(Hand) allitsuk be a 10, 30, 50Hz frekvenciakat, és
jegyezzik fel a leolvasott értékeket.
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Jegyzetek
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